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ABSTRAK

Sebagai salah satu cara untuk mengurangi dampak pencemaraan
lingkungan yang ada pada masyarakat terutama di area terbuka. Apabila
tumpukan sampah pada kotak sampah di proses secara benar atau lambat akan
menimbulkan berbagai hal negatif pada lingkungan sekitarnya maupun tempat
sampah itu tersebut. Pengelolaan sampah itu sendiri menjadi poin penting agar
menghasilkan sebuah keadaan sekitar yang lebih baik untuk kehidupan semua
makhuk hidup. Tempat sampah yang tak terurus tersebut menimbulkan aroma
yang tidak sedap yang berdampak pada sekitar lingkungan tempat sampah
tersebut, walaupun seperti itu kadang pegawai yang diberi tugas sering lalai.
Dampak dari buang sampah sembarangan dapat mengakibatkan banjir, sumber
penyakit, sarang serangga dan hewan berbisa yang berbahaya. Perlu inovasi dan
otomasisasi pada sistem kebersihan dengan membuat tempat sampah otomatis
agar lebih efesien dan efektif dalam penggunaannya. Dibuatlah alat sistem tempat
sampah otomatis yang mampu memonitoring kapasitas tempat sampah secara
terus menerus sesuai dengan kondisi pada tempat sampah dengan menampilkan
kondisi kapasitas volume pada tampilan lcd, sekaligus membuat otomatis pada
tutup tempat sampah sehingga tidak memerlukan usaha lebih dari manusia untuk
membuka tempat sampah saat ingin memasukkan sampah kedalam tempat
sampah. Dengan bertujuan agar dapat mengembangkan sistem yang handal agar
terciptanya produk yang ekonomis dan efektif. Sekaligus agar dapat menarik
antusias orang untuk membuat sampah pada tempatnya, sehingga dapat

mengurangi dari dampak negatif terhadap lingkungan..

Kata Kunci : Tempat Sampah, Arduino Uno, Sensor HC-SR04, motor servo,
LCD I2C.
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ABSTRACT

As one way to reduce the impact of environmental pollution on society,
especially in open areas. If the pile of rubbish in the rubbish bin is processed
correctly or slowly, it will cause various negative things to the surrounding
environment and the rubbish bin. Waste management itself is an important point
in order to produce a better environment for the lives of all living creatures.
Trash cans that are not looked after give off an unpleasant odor which has an
impact on the environment around the trash can, although sometimes the
employees assigned to the task are often negligent. The impact of littering can
result in flooding, sources of disease, nests of dangerous insects and venomous
animals. There is a need for innovation and automation in the cleaning system by
creating automatic trash cans so that they are more efficient and effective in use.
An automatic trash can system was created which is capable of continuously
monitoring the capacity of the trash bin according to the conditions in the trash
bin by displaying the condition of the volume capacity on the LCD display, as well
as automatically making the trash can lid so that it does not require more human
effort to open the trash bin when you want to. put rubbish in the rubbish bin. With
the aim of developing a reliable system to create economical and effective
products. At the same time, it can attract enthusiastic people to make waste in its

place, so that it can reduce the negative impact on the environment..

Keywords : : Trash Can, Arduino Uno, HC-SR04 Sensor, servo motor, 12C LCD
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