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ABSTRAK 

Pemanfaatan motor induksi saat ini semakin banyak digunakan mulai dari 

aplikasi di rumah tangga maupun di dunia industri. Hal ini disebabkan karena 

motor induksi memiliki beberapa keunggulan, diantaranya dari segi harga yang 

ekonomis serta konstruksinya yang sederhana. Dibalik keunggulannya motor 

induksi memiliki kekurangan yaitu pada arus awal (Start) yang besar sekitar 5 

hingga 7 kali dari arus nominal beban penuh ketika dihidupkan secara langsung 

atau lebih dikenal dengan metode pengasutan Direct On Line (DOL) 

Berkembangnya dunia industri yang menggunakan motor induksi semakin 

pesat dikarenakan kebutuhan industrial. Maka dari itu perancangan produk ini 

sangat dibutuhkan untuk meminimalisir kerusakan pada motor induksi pada saat 

beropresai 

Kata Kunci : Motor Induksi, Direct ON Line (DOL) 
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ABSTRACT 

 

The use of induction motors is currently increasingly being used, starting 

from applications in households and in the industrial world. This is because 

induction motors have several advantages, including economical prices and 

simple construction. Behind the advantages of induction motors, they have 

disadvantages, namely that the starting current is large, around 5 to 7 times the 

nominal full load current when turned on directly or better known as the Direct 

On Line (DOL) starting method. 

The development of the industrial world using induction motors is 

increasingly rapid due to industrial needs. Therefore, the design of this product is 

very necessary to minimize damage to the induction motor during operation 

Keywords : Induction Motors, Direct ON Line (DOL)  
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