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ABSTRAK 

 

Matahari merupakan salah satu substansi terpenting bagi makhluk 

hidup. Matahari memiliki banyak manfaat bagi makhluk hidup. Bagi 

tumbuhan matahari bermanfaat untuk membantu proses fotosintesis, 

menambah nutrisi, membantu proses tumbuh kembang tanaman. Bagi 

hewan matahari bermanfaat untuk sumber vitamin D, menjaga 

keseimbangan suhu, memperlancar proses pencernaan makanan, 

mempercepat proses adaptasi. Bagi manusia matahari bermanfaat untuk 

sumber vitamin D, sumber penerangan, meningkatkan daya tahan tubuh, 

dan sebagai sumber tenaga listrik. Energi listrik yang dihasilkan oleh PLTS 

dapat menjadi solusi sebagai sumber Energi Baru dan Terbarukan (EBT) 

yang dapat membantu kelangsungan energi yang ramah lingkungan (green 

energy). Di Indonesia, permintaan terhadap pemasangan Pembangkit 

Listrik Tenaga Surya (PLTS) mengalami peningkatan yang cukup pesat 

dari sektor komersial dan industri. Berdasarkan data dari kementerian 

Energi dan Sumber Daya Mineral (ESDM) tercatat bahwa pemasangan 

PLTS atap (roof) di Indonesia mengalami peningkatan hingga 26%, dari 

jumlah awal pelanggan sebanyak 5.926 pada bulan Juli 2022 menjadi 7.472 

pelanggan pada bulan Juli 2023. Metode yang dilakukan pada penelitian 

pengembangan robot pembersih otomatis untuk pembangkit listrik tenaga 

surya ini terdiri dari beberapa tahap diantaranya yaitu perancangan 

hardware dan perancangan software. Penelitian ini menggunakan 

mikrokontroler dan sensor. Lingkup pengujian sistem dibagi menjadi tiga 

yaitu pengujian hardware, pengujian software, dan pengujian sistem 

terintegrasi. 

Kata Kunci : Matahari, Pembangkit Listrik Tenaga Surya (PLTS), Energi 

Baru dan Terbarukan (EBT), Robot, Pembersih. 
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ABSTRACT 

 

The sun is one of the most important substances for living things. 

The sun has many benefits for living things. For plants, the sun is useful for 

helping the photosynthesis process, adding nutrients, helping the process 

of plant growth and development. For animals, the sun is useful as a source 

of vitamin D, maintaining temperature balance, facilitating the process of 

food digestion, accelerating the adaptation process. For humans, the sun 

is useful as a source of vitamin D, a source of lighting, increasing 

endurance, and as a source of electricity. Electrical energy generated by 

solar power plants can be a solution as a source of New and Renewable 

Energy (EBT) that can help sustain environmentally friendly energy (green 

energy). In Indonesia, the demand for the installation of Solar Power 

Plants (PLTS) has increased quite rapidly from the commercial and 

industrial sectors. Based on data from the Ministry of Energy and Mineral 

Resources (ESDM), it is recorded that the installation ofrooftop solar 

power plants in Indonesia has increased by 26%, from the initial number 

of customers of 5,926 in July 2022 to 7,472 customers in July 2023. The 

method carried out in this research on the development of an automatic 

cleaning robot for solar power plants consists of several stages including 

hardware design and software design. This research uses microcontrollers 

and sensors. The scope of system testing is divided into three, namely 

hardware testing, software testing, and integrated system testing. 

Keywords : Sun, Solar Power Plant (PLTS), New and Renewable Energy 

(EBT), Robot Cleaner.  
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