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PENINGKAT MOBILITAS ROBOT STERILISATOR UV-C PADA 

SISTEM LINE FOLLOWER MENGGUNAKAN BATERAI 

Oleh : Muhammad Nashih 

ABSTRAK 

Fasilitas kesehatan dibangun dan dikembangkan untuk meningkatkan 

kemampuan setiap orang agar bisa mengendalikan dan memperbaiki kesehatan 

dirinya serta menjadikan rumah sakit sebagai tempat kerja yang sehat. Namun juga 

merupakan tempat yang rawan penularan infeksi nosokomial yang disebabkan oleh 

keberadaan mikroba patogen. Cara untuk meminimalkan mikroba patogen dapat 

melakukan sterilisasi menggunakan lampu ultraviolet (UV). Namun sterilisator 

ultraviolet yang awam digunakan di rumah sakit hanya diletakkan di tengah 

ruangan dan diam ditempat. Sehingga semakin jauh jarak objek yang akan 

disterilkan dan sumber cahaya ultraviolet, semakin kecil pula intensitas cahayanya. 

Akibatnya mikroba patogen yang berada jauh dari lampu UV tidak terpapar cahaya 

dengan sempurna. Maka diperlukan pembuatan sterilisator ultraviolet dengan 

mengkombinasikan sistem robotik berupa line follower agar mampu meratakan 

penyinaran dari ultraviolet terhadap seluruh benda yang tidak mampu dijangkau 

apabila lampu hanya diletakkan di tengah ruangan. Pada penelitian ini juga 

memastikan robot tetap berjalan di atas jalur yang sudah ditentukan dan 

menambahkan baterai agar robot tidak terganggu kabel sumber daya pada saat di 

atas jalur. Hasil pengujian kali ini didapatkan untuk percobaan pada setting waktu 

1, 2, dan 3 menit dengan persentase error 2,333% - 1%. Dan akurasi kendali On-

Off sebesar 100%, serta akurasi sensor pada garis jalur bekerja dengan baik tanpa 

error. 
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PENINGKAT MOBILITAS ROBOT STERILISATOR UV-C PADA 

SISTEM LINE FOLLOWER MENGGUNAKAN BATERAI 

 By : Muhammad Nashih 

ABSTRACT 
Health facilities are built and developed to increase the ability of everyone 

to control and improve their health and make hospitals a healthy workplace. 

However, it is also a place that is prone to nosocomial infection transmission 

caused by the presence of pathogenic microbes. Ways to minimize pathogenic 

microbes can perform sterilization using ultraviolet (UV) lamps. However, 

ultraviolet sterilizers that are commonly used in hospitals are only placed in the 

middle of the room and stay in place. So that the farther the distance between the 

object to be sterilized and the ultraviolet light source, the smaller the light intensity. 

As a result, pathogenic microbes that are far from UV lamps are not perfectly 

exposed to light. So it is necessary to make an ultraviolet sterilizer by combining a 

robotic system in the form of a line follower to be able to evenly distribute 

ultraviolet irradiation to all objects that cannot be reached if the lamp is only 

placed in the middle of the room. This study also ensures that the robot continues 

to walk on a predetermined path and adds a battery so that the robot is not disturbed 

by the power source cable when on the path. The results of this test were obtained 

for experiments at time settings of 1, 2, and 3 minutes with a percentage error of 

2.333% - 1%. And the accuracy of On-Off control is 100%, and the accuracy of the 

sensor on the path line works well without error. 
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