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ABSTRAK

Salah satu peternakan yang berkembang di Indonesia salah satunya PT
Jatinum Indah Agri adalah peternakan ayam petelur yang dimana dalam satu
kandang itu terdapat sekitaran kurang lebih 2000 ayam petelur. Untuk peternakan
ayam petelur sebaiknya dilakukan pemeliharaan secara terus menerus untuk
menghasilkan telur yang berkualitas baik. Banyak peternak layer yang masih
mengadopsi cara beternak ayam secara manual [1], yang kurang efektif dan efisien,
serta memerlukan banyak s tenaga manusia. Proyek ini bertujuan untuk membuat
sistem tempat pakan ayam otomatis berbasis 10T dengan menggunakan internet
sebagai media untuk mengontrol perangkat elektronik dari jarak jauh. Alat iniakan
bekerja secara otomatis memberi pakan maksimal 3 kali dalam sehari yang bisa
diatur kapan saja pemberian pakannya dan alat ini dibuat untuk mempermudah
pemilik ternak ayam petelur untuk mengontrol untuk mengontrol dan memberi
pakan ayam secara efektif, hemat waktu, dan efisien [2].

ABSTRAK

One of the cages that are developing in Indonesia, one of which is PT
Jatinum Indah Agri, is a laying hen house where in one cage there are
approximately 2,000 laying hens. For laying hen farms, maintenance should be
carried out continuously to produce good quality eggs. Many layer breeders still
adopt the manual method of raising chickens [1], which is less effective and
efficient, and requires a lot of manpower. This project aims to create an loT-based
automatic chicken feed system using the internet as a medium to control electronic
devices remotely. This tool will work automatically to provide feed a maximum of 3
times a day which can be adjusted at any time for feeding and this tool is made to
make it easier for laying hen owners to control and feed chickens effectively, time-
saving and efficiently [2].
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