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ABSTRAK 

 

  Rancang bangun sebuah alat penyiram tanaman otomatis yang menggunakan 

platform Arduino Nano sebagai basisnya. Tujuan dari penelitian ini adalah untuk 

mengembangkan sistem otomatisasi penyiraman tanaman yang efisien dan hemat 

air. Alat ini dirancang untuk memantau kelembaban tanah dan secara otomatis 

menyiram tanaman saat kelembaban tanah turun di bawah batas yang ditentukan. 

Metode pengembangan alat ini melibatkan perancangan perangkat keras dan 

perangkat lunak. Pada sisi perangkat keras, sensor kelembaban tanah dan pompa air 

dikendalikan oleh Arduino Nano, sementara pada sisi perangkat lunak, program 

Arduino dikembangkan untuk mengatur algoritma penyiraman berdasarkan data 

kelembaban tanah. Hasil pengujian menunjukkan bahwa alat ini dapat bekerja 

dengan baik dalam menjaga tingkat kelembaban tanah yang diinginkan dan 

mengurangi pemborosan air. Dalam konteks pertanian modern yang semakin 

menuntut efisiensi sumber daya, alat penyiram tanaman otomatis ini dapat menjadi 

solusi yang berharga untuk petani dan pecinta tanaman. Selain itu, integrasi dengan 

kontrol jarak jauh melalui aplikasi smartphone memberikan kemudahan 

penggunaan dan pemantauan yang lebih baik. Penelitian ini memberikan kontribusi 

positif dalam mengembangkan teknologi otomatisasi pertanian yang ramah 

lingkungan dan berkelanjutan. 

 

Kata Kunci : Arduino Nano, Kelembapan Tanah, Efisiensi Penyiraman. 
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ABSTRACT 

 

   Design an automatic plant watering device that uses the Arduino Nano platform 

as its base. The aim of this research is to develop an efficient and water- saving 

plant watering automation system. This tool is designed to monitor soil moisture 

and automatically water plants when soil moisture drops below a specified limit. 

This tool development method involves designing both hardware and software. On 

the hardware side, the soil moisture sensor and water pump are controlled by 

Arduino Nano, while on the software side, an Arduino program was developed to 

set the watering algorithm based on soil moisture data. Test results show that this 

tool can work well in maintaining the desired soil moisture level and reducing water 

waste. In the context of modern agriculture which increasingly demands resource 

efficiency, this automatic plant watering device can be a valuable solution for 

farmers and plant lovers. Additionally, integration with remote control via 

smartphone app provides ease of use and better monitoring. This research makes a 

positive contribution in developing agricultural automation technology that is 

environmentally friendly and sustainable. 

Keywords: Arduino Nano, Soil Moisture, Watering Effiency. 
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