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ABSTRAK 

Maximum Power Point Unit Tracker (MPPT) merupakan metode pencarian 

titik terbaik daya yang dapat dihasilkan oleh panel surya. MPPT berkerja dengan 

cara diapadukan dengan algoritma pelacakan seperti Perturb and Observe (P&O). 

Rangkaian DC-DC Buck-Converter digunakan sebagai sarana penurun tegangan 

karena tengangn beban yang digunakan lebih rendah dari tegangan yang dihasilkan 

panel surya. Algoritma P&O dapat mengoptimalkan titik daya maksimum panel 

surya. Hasil pengujian menunjukkan bahwa daya yang dihasilkan oleh panel surya 

berkat adanya MPPT dapat menyentuh nilai 9.65W dalam kondisi irradiasi 

100W/m2. Implementasi sistem ini berhasil meningkatkan efisiensi sistem secara 

kesesluruhan dan dapat diandalkan untuk aplikasi dilapangan. 

Kata Kunci*: MPPT, P&O, Buck-Converter, Panel Surya 
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ABSTRACT 

Maximum Power Point Unit Tracker (MPPT) is method for finding the 

optimal power point that can be generated by a photovoltaic. MPPT works by 

integrating with tracking algorithm such as Perturb and Observe (P&O). DC-DC 

Buck-Converter used to step down the voltage because the load voltage is lower 

than ouput voltage photovoltaic. P&O algorithm can optimize the maximum power 

point of the photovoltaic. Experiments showcase the power generated from 

photovoltaic can reach 9.65W under irradiation conditions of 1000W/m2. This 

implementation of this system successfully improves the overall system efficiency 

and can be applicated for real project experiment. 

Kata Kunci*: MPPT, P&O, Buck-Converter, Photovoltaic 
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LAMPIRAN 

1. Listing Program Algoritma Pencarian Perturb & Observe 

const int NSTEP=3; 

static long MAX_ITER=40; 

static int duty_cycle=0; 

static long niter=0; 

static float p_old=0; 

static float v_old=0; 

static int Exec=0; 

static long nExec=0; 

 

 

niter=niter+1; 

 

 

 

if(niter>=10000){ 

 

niter=0; 

Exec=1; 

nExec+=1; 

} 

 

 

 

//pilih mode 

 

if(Exec==1 &&nExec<MAX_ITER){ 

 

//if(Exec==1){ 

Exec=0; 
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float v=x2; 

float i=x1; 

float p=x1*x2; 

 

 

float delta_p=p - p_old; 

float delta_v=v - v_old; 

p_old= p; 

v_old= v; 

 

 

 

if(delta_p>0){ 

 

if(delta_v>0){ 

duty_cycle-=NSTEP; 

} else{ 

duty_cycle+=NSTEP; 

} 

 

} 

 

if(delta_p<0){ 

 

if(delta_v>0){ 

duty_cycle+=NSTEP; 

} else{ 

 

duty_cycle-=NSTEP; 

 

} 

 

} 
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if(duty_cycle>100)duty_cycle=100; 

if(duty_cycle<1)duty_cycle=1; 

 

 

 

 

} 

 

y2=nExec; 

y1=duty_cycle; 
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2. Rangkaian Simulasi Penelitian Menggunakan Software PSIM9.0.3 
3.  
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