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ABSTRAK 

 
Penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan sistem kontrol distribusi 

tiga fasa menggunakan simulink matlab berbasis Unified Power Flow Controller 

(UPFC) dengan menggunakan kontrol fuzzy-PI guna meningkatkan stabilitas 

tegangan dalam jaringan distribusi. Penggunaan kontroler fuzzy-PI adalah hasil dari 

menggabungkan Fuzzy Logic Controller (FLC) dan kontroler PI. Hasil simulasi 

menunjukkan bahwa penggunaan kontroler fuzzy-PI dapat meningkatkan stabilitas 

tegangan dengan hasil yang lebih stabil dibandingkan dengan kontroler PI. 

Tegangan sistem mencapai 218,9 V dan faktor daya mencapai 0,9558 dengan 

penggunaan kontroler fuzzy-PI. Meskipun penelitian ini berhasil, saran untuk 

pengembangan lebih lanjut adalah dengan penggunaan metode lain seperti Adaptive 

Neuro-Fuzzy Inference System (ANFIS) untuk kontrol UPFC. 

Kata Kunci: UPFC, kontrol fuzzy-PI, tegangan, simulasi, stabilitas sistem. 
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ABSTRACT 

This research aims to develop a three-phase distribution control system 

using Simulink MATLAB based on the Unified Power Flow Controller (UPFC) with 

fuzzy-PI control to enhance voltage stability in the distribution network. The use of 

the fuzzy-PI controller is the result of combining the Fuzzy Logic Controller (FLC) 

and the PI controller. Simulation results demonstrate that the utilization of the 

fuzzy-PI controller can improve voltage stability with more stable outcomes 

compared to the PI controller. The system voltage reaches 218.9 V, and the power 

factor reaches 0.9558 with the use of the fuzzy-PI controller. Although this research 

was successful, a suggestion for further development is to explore other methods 

such as the Adaptive Neuro-Fuzzy Inference System (ANFIS) for UPFC control. 

Keywords: UPFC, fuzzy-PI control, voltage, simulation, system stability.  
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