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ABSTRAK          

Semua jenis tindak pelanggaran hukum selalu membuat resah masyarakat. 

Saat ini sering terjadi kasus penculikan terhadap anak. Salah satu faktor penculikan 

yaitu lengahnya pengawasan orang tua terhadap anak. Hal tersebut menjadi 

permasalahan yang dialami orang tua saat ini. Tujuan penelitian ini adalah membuat 

alat yang dapat mengawasi dan mengurangi resiko kejahatan terhadap anak. Pada 

penelitian ini track child dilengkapi dengan sensor magnet sebagai pendeteksi 

ketika alat dirusak atau dibuang, gps yang digunakan untuk menentukan koordinat 

pengguna, juga mikrokontroler yang digunakan sebagai pelaksana instruksi atau 

program pengendali sistem serta sebagai pusat pengolah data digital. Kemudian 

untuk bahasa pemrogramannya menggunakan bahasa c++. Hasil dari penelitian ini 

yaitu alat yang mampu memonitoring objek dengan jarak tak terbatas atau dalam 

cakupan global serta mampu memberikan informasi lokasi dengan akurat, 

kemudian juga terdapat tombol darurat bahaya dan tombol waktu pulang. Alat ini 

dilengkapi  software blynk untuk menampilkan peta digital,SOS, waktu pulang dan 

informasi dalam bahaya. Sehingga orang tua dapat bertindak cepat untuk 

memastikan keselamatan anak. Dengan demikian berbagai macam tindak kejahatan 

terhadap anak dapat berkurang. 

 

Kata Kunci : Track child, mikrokontroler, sensor magnet, GPS     
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ABSTRACT 

All types of law violations always make society anxious. Currently, there 

are frequent cases of kidnapping of children. One factor in kidnapping is parents' 

lack of supervision of their children. This is a problem experienced by parents 

today. The aim of this research is to create a tool that can monitor and reduce the 

risk of crime against children. In this research, the child track is equipped with a 

magnetic sensor to detect when the equipment is damaged or thrown away, a GPS 

which is used to determine the user's coordinates, as well as a microcontroller 

which is used to implement system control instructions or programs and as a digital 

data processing center. Then the programming language uses C++. The result of 

this research is a tool that is capable of monitoring objects over unlimited distances 

or in global coverage and is able to provide accurate location information, then 

there is also an emergency danger button and a return time button. This tool is 

equipped with blynk software to display digital maps, SOS, home time and danger 

information. So parents can act quickly to ensure their child's safety. In this way, 

various kinds of crimes against children can be reduced. 

 

Keywords: Track child, microcontroller, magnetic sensor, GPS                                                                                                    
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