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ABSTRAK

Dalam dunia indsutri, khususnya para peternak ayam dalam menghitung telur masih
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p telur secara manual ‘dengan mengambil satu per satu. Oleh
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ABSTRACT

In the industrial world, especially chicken breeders, when counting eggs, they still use the

traditional and simple method, the tra imple method is by taking eggs and counting
the eggs manually by taking them.one by one. Therefore implementation of this project is a

nga VL6180X sensor and D

chicken egg counter proto Moto conveyor Data collected

from the VL6180X 0t shows an average c - 10O trials. This tool is
%by farmers so that the wo chickens isumore effective

d-reall
and efficie ﬂt
reduce ov ersth ns ii %

w that the use of PID paramete onl he ilize the'conveyor,




KATA PENGANTAR

Puji syukur kami panjatkan kehadirat Tuhan Yang Maha Esa atas segala rahmat-Nya yang telah
melimpahkan berkah dan petunjuk-Nya schingga kami dapat menyelesaikan penulisan ini dengan baik.
Shalawat serta salam senantiasa tercurah kepada junjungan kita Nabi Muhammad SAW, yang telah

membimbing umat dengan ilmu pengetahuan dan kearifan.

Penelitian ini-merupakan hasil dari upaya kami dalam' mengembangkan “teknelogi sensor untuk
meningkatkan ‘efisiensi dalam industri peternakan, khususnya pada -penghitungan telur. ayam. Telur
merupakan salah satu produk utama dalam industri peternakan yang memiliki nilai ekonomi yang
signifikan. Oleh karena itu, pengembangan sistem yang dapat menghitung dan memantau produksi telur

secara otomatis menjadi hal yang penting untuk meningkatkan produktivitas dan efisiensi-peternakan.

Dalamy penelitian’ inf, kami memfokuskan pada pemanfaatan sensor VL6180X yang memiliki
kemampuan untuk mendeteksi objek secara akurat dalam jarak yang relatif dekat. Sensor ini dipilih karena
kemampuannya yang handal dalam pengukuran jarak ‘dan dapat diimplementasikan dengan mudah dalam
sistem sensorik. Dengan memanfaatkan sensor iniydiharapkan kami dapat mengembangkan-sebuah sistem

sensor penhitungan-telur ayam yang dapat bekerja seeara efisien dan akurat.

Kami menyadari bahwa. penelitian ini masih jauh dari sempurna.dan masih terdapat berbagai
keterbatasan serta kekurangan. Namun demikian, kami berharap bahwa penelitian ini dapat memberikan
sumbangan yang bermanfaat :dalam. pengembangan, teknologi “sensorik ‘untuk aplikasi pertanian-dan
peternakan. Akhir kata, kami mengucapkan-terima kasih.yang sebesar-besarnya kepada semua pihak yang
telah membantu dan mendukung terlaksananya penelitian ini, baik secara langsung maupun-tidak langsung;
Semoga hasil penelitian.ini dapat bermanfaat bagi perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi di masa

yang akan datang.

Malang, 14 Februari 2024
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