BAB I PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang
Telur adalah sumber zat kompleks yang menjadi salah satu sumber protein hewan

yang mudah ditemukan. Jumlah gizi yang terkandung dalam telur sebanding dengan susu.

en af pertumbuhan pendudu un‘aﬁ(

Nh ng yﬂ n metode tradisio @ d
"\
4/-- Bangun A‘m "'g m Deng *-

ada konveyo

60180 ﬂ
51 entuk tel

nya akan SUNS ngan pelan supaya ti

an Masalah M l ‘A
ara-sensor VL6180X menghitung telur ayam de

2. Bagaimana cara perancanga

1. Bagaimana

ada’konveyor otomatis?
3. Bagaimana cara pengimplementasian sensor VL6180X dan PID pada konveyor dengan

program Arduino?

18



1.3 Tujuan Penelitian
1. Mengimplementasikan sensor VL6180X pada penghitung telur ayam dempet

2. Mengimplementasikan sistem motor DC pada konveyor otomatis

1.4 Sistematika Penulisan

Sistematika penulisan tugas akhir dibagi menjadi beberapa bagian utama, yaitu:

BAB I PENDAHULUAN
Bagian ini bertujuan untuk‘menjelaskan latar belakang, rumusan masalah, tujuan,

dan sistematika penulisan.daritugas akhir ini.

BAB II TINJAUAN-PUSTAKA

Pada‘bagian ini akan dijelaskan tinjauan pustaka yang memberikan teori sebagai
acuan'dan referénsi penelitiuntuk melakukanipenelitian. Tifijauan pustaka@akan membahas
beberapa teeri penting yang relevan,degan tugas akhir ini, seperti komponen-komponen

yang diperlukan.

BAB LIL METODELOGI/PERANCANGAN SISTEM
Bab ini, akan menjelaskan-tahap perancangan-dan-preses- pcmbuatan perangkat
lunak dalam tugas akhir ini. Penjelasan akan'meliputi Langkah — Langkah metodologi yang

digunakan serta.perancangaf sistem secara keselunthan.,

BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN
Pada bagian ini;+akan dilakukan pengujian terhadap alat yang telah dibuat dan
dilakukan analisis terhadap-hasil pengujian tersebut. Pembahasan akan mencakup analisis

kinerja perangkat lunak serta keakuratan dari sistem yang dikembangkan.
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BAB V PENUTUP
Bab ini akan berisi kesimpulan dari pengerjaan tugas akhir serta saran untuk
memperbaiki kekurangan dalam perancangan sistem yang sudah dibuat guna mencapai

hasil yang lebih baik.
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