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ABSTRACT 

Renewable energy such as photovoltaic is able to provide electricity supply 

to remote areas. However, the photovoltaic capability, which can only work during 

the day, is a weakness for photovoltaic. Therefore, other sources are needed that 

can meet the load requirements when the photovoltaic is empty, such as batteries 

or connected to the grid. Then one way to maintain the quality of the power to be 

generated is to ensure a constant DC bus voltage. requires power in order to 

control the PV and battery power to reach the desired DC bus value. The converter 

will be controlled by a controller which will automatically achieve the desired 

result. In general, these controllers use quite a lot of sensors which will add to the 

cost if they are to be implemented. The purpose of this research is to develop a 

controller that has fewer sensors with good performance. To solve this problem, 

integration control was introduced between the converter in PV and battery. When 

compared with controllers in general, this controller only uses 2 sensors, namely a 

voltage sensor on the DC bus and a current sensor on the inductor. The proposed 

control scheme is simulated using the Simulink Matlab application. The simulation 

results show that the integration control can keep the DC bus constant. The battery 

can perform both charging and discharging modes. And photovoltaic is able to 

reach maximum power (MPP) and maintain it. In the end, the control that is 

generally proposed is able to produce good power quality as the generic controller. 
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ABSTRAK 

Energi terbarukan seperti photovoltaic mampu meneyediakan pasokan listrik 

ke wilayah terpencil. Akan tetapi kemampuan photovoltaic yang hanya dapat 

bekerja di siang hari, menjadi kelemahan tersendiri bagi photovoltaic. Oleh karena 

itu diperlukan sumber lain yang dapat memenuhi kebutuhan beban ketika 

photovoltaic dalam keadaan kosong, seperti baterai atau menghubungkan ke Grid. 

Kemudian salah satu cara menjaga kualitas daya yang akan dihasilkan yaitu 

memastikan tegangan DC bus konstan. Diperlukan konverter daya agar dapat 

mampu mengendalikan daya PV dan baterai mencapai nilai DC bus yang 

diinginkan. Konverter tersebut akan dikendalikan oleh kontroler yang mana secara 

otomatis akan mencapai hasil yang diinginkan. Pada umumnya kontroler tersebut 

memakai cukup banyak sensor yang mana akan menambah biaya apabila ingin 

diimplementasikan. Tujuan dari penelitian ini yaitu mengembangkan kontroler 

yang memiliki lebih sedikit sensor dengan kinerja yang baik. Untuk mengatasi 

masalah ini, diperkenalkan kontrol integrasi antara konverter pada PV dan baterai. 

Apabila dibandingkan dengan kontroller pada umumnya, kontroller ini hanya 

menggunakan 2 sensor, yaitu sensor tegangan pada bus DC dan sensor arus pada 

induktor. Skema kontrol yang diusulkan disimulasikan menggunakan aplikasi 

Simulink Matlab. Hasil simulasi menunjukkan kontroler integrasi dapat 

mempertahankan bus DC agar tetap konstan. Baterai dapat melakukan mode 

charging dan discharging dengan baik. Dan photovoltaic mampu mencapai daya 

maksimum (MPP) dan mempertahankannya. Pada akhirnya kontrol yang diusulkan 

mampu menghasilkan kualitas daya yang baik sama seperti kontroler pada 

umumnya. 
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