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ABSTRAK 

Pengendalian intensitas cahaya secara otomatis menjadi solusi yang efisien untuk 

menciptakan kenyamanan visual dan efisiensi energi dalam suatu ruangan. 

Penelitian ini merancang dan membangun sistem pengatur intensitas cahaya 

berbasis logika fuzzy yang mampu menyesuaikan kecerahan lampu pijar secara 

otomatis berdasarkan perubahan cahaya lingkungan. Sensor cahaya TEMT6000 

digunakan untuk membaca intensitas cahaya sekitar, kemudian data yang diperoleh 

diolah menggunakan sistem logika fuzzy Mamdani melalui mikrokontroler ESP32. 

Output dari sistem fuzzy ini mengendalikan modul dimmer AC yang mengatur 

tegangan lampu pijar. Sistem ini mampu menyesuaikan pencahayaan dengan halus 

dan adaptif dibandingkan metode konvensional berbasis logika if-else. 

Kata kunci: Intensitas Cahaya, Logika Fuzzy, TEMT6000, Dimmer, Lampu Pijar. 
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