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ABSTRAK

Perkembangan teknologi dan perubahan gaya hidup masyarakat telah
mendorong pertumbuhan signifikan pada industri laundry di Indonesia. Setrika uap
masih menjadi pilihan utama karena keunggulanya dibandingkan setrika
konvensional, namun masih menghadapi kendala seperti waktu pemanasan yang
lama dan perlunya pengawasan manual. Penelitian ini bertujuan untuk merancang
dan mengimplementasikan sistem kontrol otomatis pada boiler setrika uap berbasis
logika fuzzy , guna menjaga kestabilan suhu dan tekanan secara otomatis. Sistem
ini dirancang agar sesuai untuk skala Usaha, Mikro, Kecil, Menengah (UMKM),
dengan harapan dapat meminimalkan kesalahan operasional dan meningkatkan
efisiensi serta keandalan dalam proses penyetrikaan. Metode logika fuzzy
digunakan untuk menangani perubahan parameter suhu dan tekanan secara fleksibel
dan adaptif. Dengan otomatisasi ini, diharapkan proses penyetrikaan di industri
laundry menjadi lebih praktis, aman, dan hemat waktu tanpa intervensi manusia

secara langsung.

Kata kunci: Boiler, Setrika Uap, Logika Fuzzy, Sistem Otomatis, Industri Laundry,
UMKM.
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ABSTRACT

Technological developments and changes in people's lifestyles have driven
significant growth in the laundry industry in Indonesia. Steam irons are still the
preferred choice due to their advantages over conventional irons, but they still face
challenges such as long heating times and the need for manual supervision. This
study aims to design and implement an automatic control system for steam iron
boilers based on fuzzy logic to maintain stable temperature and pressure
automatically. The system is designed to be suitable for micro, small, and medium
enterprises (MSMEs), with the hope of minimizing operational errors and
improving efficiency and reliability in the ironing process. Fuzzy logic is used to
handle changes in temperature and pressure parameters in a flexible and adaptive
manner. With this automation, it is hoped that the ironing process in the laundry
industry will become more practical, safe, and time-efficient without direct human

intervention.

Keywords: Boiler, Steam Iron, Fuzzy Logic, Automatic System, Laundry
Industry, MSMEs
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