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ABSTRAK 

Tambak garam adalah salah satu sektor industri yang penting di Indonesia. 

Namun, penerangan di area tambak garam seringkali menjadi masalah, terutama di 

daerah terpencil yang tidak memiliki akses listrik yang memadai. Solusi yang dapat 

ditawarkan adalah dengan menggunakan sistem penerangan berbasis energi surya atau 

solarcell. 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun sebuah sistem 

penerangan tambak garam menggunakan solarcell dual axis berbasis mikrokontroler 

Arduino. Sistem ini terdiri dari panel surya yang dapat melacak pergerakan matahari 

secara otomatis menggunakan sistem dual axis, sehingga dapat menghasilkan daya 

listrik yang lebih optimal dibandingkan dengan panel surya statis. Sistem penyimpanan 

energi menggunakan baterai, sehingga dapat menyediakan penerangan tambak garam 

pada malam hari. 

Hasil perancangan menunjukkan bahwa sistem solarcell dual axis berbasis 

Arduino mampu menghasilkan daya listrik rata-rata sebesar 550 Watt, yang cukup 

untuk menyuplai kebutuhan penerangan di area tambak garam seluas 1 hektar. Sistem 

ini juga dilengkapi dengan intensitas cahaya yang terintegrasi dengan mikrokontroler 

Arduino untuk mengoptimalkan penggunaan energi surya. Selain itu, sistem ini juga 

dirancang tahan cuaca dan mudah dalam perawatan, sehingga sesuai untuk 

diaplikasikan di area tambak garam yang umumnya berada di lingkungan yang 

ekstrem. 

Kata kunci: solarcell, dual axis, Arduino, tambak garam, penerangan, energi 

terbarukan. 
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KATA PENGANTAR 

Puji syukur kami panjatkan kehadirat Allah SWT atas rahmat dan hidayah-Nya 

sehingga kami dapat menyelesaikan tugas akhir dengan judul "Rancang Bangun 

Solarcell Dual Axis Sebagai Penerangan Tambak Garam" ini dengan baik dan tepat 

waktu. 

Tugas akhir ini disusun sebagai salah satu syarat untuk menyelesaikan program 

pendidikan di Universitas Muhammadiyah Malang. Penelitian ini bertujuan untuk 

merancang dan mengembangkan sistem penerangan tambak yang efisien dengan 

memanfaatkan energi terbarukan, yaitu energi matahari. 

Kami berharap bahwa tugas akhir ini dapat memberikan kontribusi yang 

bermanfaat bagi pengembangan teknologi energi terbarukan, khususnya dalam aplikasi 

penerangan tambak garam. Kami juga menyadari bahwa dalam penyusunan tugas akhir 

ini masih terdapat kekurangan, oleh karena itu kami terbuka untuk menerima kritik dan 

saran yang membangun demi penyempurnaan di masa mendatang. Demikian, semoga 

dapat bermanfaat. 
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