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ABSTRAK

Kebutuhan utama yang meningkatkannya permintaan akan energi terbarukan,
khususnya energi surya, sebagai alternatif yang lebih berkelanjutan dan ramah
lingkungan dibandingkan dengan sumber energi konvensional. Namun, panel surya
sebenarnya bisa dengan baik bergerak secara otomatis dalam mengumpulkan

energi, dan itu memerlukan pelacakan data terhadap pergerakan matahari.

Dalam lingkungan global yang semakin membutuhkan sumber energi surya
semakin mendesak. Mengingat energi surya telah menjadi salah satu alternatif
dalam mengurangkan dampak negatif perubahan iklim. Namun, ada sebuah
tantangan yaitu bagaimana caranya mengoptimalkan penggunaan panel surya untuk
menghasilkan suatu energi secara konsisten sepanjang hari. Dalam  hal itulah
mengapa kami merasa - perlu - diintegrasikan teknologi (Al) tersebut untuk
memfasilitasi otomasi pelacakan panel surya terhadap pergerakan matahari.
Dengan demikian, tujuan utama pada penelitian ini adalah untuk mengembangkan
suatu sistem otomasi yang dapat dengan akurat melacak dan menyesuaikan panel
surya terhadap pergerakan matahari, meningkatkan penggunaan panel dalam
menangkap energi surya. Hasil dari penelitian ini diharapkan bisa menghasilkan
produk berupa sistem penggerak otomatis berdasarkan data pergerakkan matahari.
Selain itu, teknologi Al yang dihasilkan juga berpotensi memberikan kontribusi

pada perkembangan industri energi terbarukan secara keseluruhan.

Kata Kunci :-Mikroprosessor, MPU6050 sensor, Otomasi, Implementasi

viii



ABSTRACT

The primary need that increases the demand for renewable energy,
particularly solar energy, is its status as a more sustainable and environmentally
friendly alternative compared to conventional energy sources. However, solar
panels can actually move automatically to collect energy efficiently, which requires
data tracking of the sun's movement.

In a global environment with an increasing need for solar energy, this demand is
becoming more urgent. Considering that solar energy has become one of the
alternatives to reducing the negative impacts of climate change, there is a challenge
in optimizing the use of solar panels to generate energy consistently throughout the
day. This is'why we feel it is necessary to integrate Al technology to facilitate the
automation of solar panel tracking with the sun's movement. Therefore, the main
objective of this research is to develop an automation system that can accurately
track and adjust solar panels to the sun‘'s movement, enhancing the panels'
efficiency in capturing solar energy. The results of this research are expected to
produce a product in the form of an automatic driving system based on the sun's
movement data. Additionally, the Al technology developed has the potential to

contribute to the advancement of the renewable energy industry as a whole.

Kata Kunci : Mikroprosessor, MPU6050 sensor, Otomasi, Implementasi
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