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ABSTRAK 

Baterai adalah perangkat yang penting dalam implementasi renewable energy. 

Baterai merupakan jenis teknologi penyimpanan yang sering digunakan. Salah satu 

jenis baterai yang sering digunakan dalam implementasi renewable energy adalah 

baterai Lead Acyd. Karena baterai Lead Acyd adalah baterai yang dapat di isi ulang 

(rechargeable batteray), maka dalam proses pengisian ulang pada baterai Lead Acyd 

memerlukan sistem yang  dirancang agar mendapatkan manajemen baterai yang 

baik, dan menghindari baterai beroperasi dalam keadaan overcharge dan 

overdischarge. 

Metode Coulomb Counting merupakan perhitungan muatan listrik yang masuk 

maupun keluar pada baterai. Perhitungan yang digunakan dalam menghitung 

muatan listrik ini dengan cara mengintegralkan arus listrik yang mengalir pada 

baterai terhadap waktu.Coulomb Counting Variable Capasity bekerja dengan cara 

mengimplementasikan estimator dengan menggunakan metode perhitungan 

coulomb. Input yang digunakan sel kapasitas pada baterai yang kemudian dibagi 

dengan akumulasi muatan yang mengintegrasikan arus baterai Kalman Filter adalah 

salah satu model penyaringan autoregressive, karena estimasi optimal kondisi saat 

ini dapat diperoleh dengan estimasi optimal dari sistem sebelumnya dan 

pengamatan sistem saat ini. Adaptive Kalman Filter (AKF) adalah variasi dari filter 

Kalman standar yang dapat menyesuaikan parameter internalnya secara otomatis 

sesuai dengan perubahan sistem yang diamati. Ada beberapa metode untuk 

mengimplementasikan Adaptive Kalman Filter, tetapi ide dasarnya adalah 

memperbarui parameter filter, seperti matriks kovariansi proses dan pengukuran, 

berdasarkan informasi yang diperoleh dari pengamatan dan hasil estimasi 

sebelumnya 

Kata Kunci : Baterai, Kalman Filter, Coloumb Counting, State of Charge 
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ABSTRACT 

Batteries are crucial devices in the implementation of renewable energy. They are 

commonly used as storage technologies. One type frequently employed in 

renewable energy systems is the Lead Acid battery. Since Lead Acid batteries are 

rechargeable, the recharging process requires a well-designed system to ensure 

effective battery management and prevent them from operating in conditions of 

overcharge and overdischarge. 

The Coulomb Counting method involves calculating the electrical charge entering 

and leaving the battery. This calculation integrates the electric current flowing into 

the battery over time. Coulomb Counting Variable Capacity works by implementing 

an estimator using the Coulomb counting method. It takes as input the cell capacity 

of the battery, which is then divided by the accumulated charge integrating the 

battery current.The Kalman Filter is a type of autoregressive model used for 

filtering, as it provides optimal estimation of the current condition based on optimal 

estimation from previous system states and current observations. The Adaptive 

Kalman Filter (AKF) is a variation of the standard Kalman Filter that adjusts its 

internal parameters automatically according to observed changes in the system. 

There are several methods to implement the Adaptive Kalman Filter, but the basic 

idea involves updating filter parameters, such as process covariance matrix and 

measurements, based on information obtained from observations and previous 

estimation results. 

Keyword : Batteries, Kalman Filter, Coloumb Counting, State of Charge 
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