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ABSTRAK

Pembangkit listrik tenaga angin adalah pembangkit terbarukan yang
bergantung terhadap energi kinetik angin dan menjadi energi listrik yang di
konversi oleh turbin angin. Karakteristik angin yang sangat fluktuaktif menjadi
salah satu masalah terhadap turbin angin untuk optimasi konversi daya listrik yang
mengakibatkan tidak setabilnya keluaran dari torsi sehingga mempengaruhi
keluaran daya juga. Oleh karena itu dibutuhkan pengontrolan pitch blade pada
turbin angin untuk mengoptimalkan konversi daya yang di hasilkan turbin angin.
Penelitian ini menggunakan motor servo yang dikontrol proposional integral
derivative (PID) dengan metode Genetik Algorithm. Kontrol ini menggunakan
masukan kecepatan angin (m/s) dan sudut. Dengan nilai sudut yang sudah
disesuaikan dengan Kecepatan angin yang ditentukan. Sistem PLTB yang
menggunakan kontroller PID tuning GA mendapatkan keluaran sedikit lebih baik
dengan menurunkan daya berlebih menjadi 389,3 watt pada waktu T=1. Dan jika
menggunakan kontrol PID Tuning GA dengan adanya grafik sudut yang mencoba
mengikuti gerak dari masukan masih belum meredam lonjakan daya di waktu T=1
sebesar 657,3 watt. Sedangkan sistem tanpa kontrol masih belum merespon

lonjakan daya yang bernilai 508,56

Kata kunci : Wind Turbine; Permanen sinkron magnet generator; motor servo;

PID; Genetik Algorithm.



ABSTRACT

Wind power plants are renewable plants that depend on the kinetic energy of the
wind which is converted into electrical energy by wind turbines. The highly
fluctuating characteristics of wind are one of the problems with wind turbines for
optimizing electrical power conversion, which results in unstable torque output,
thus affecting power output as well. Therefore, it is necessary to control the blade
pitch in the wind turbine to optimize the power conversion produced by the wind
turbine. This research uses a servo motor controlled by proportional integral
derivative (PID) using the Genetic Algorithm method. This control uses input wind
speed (m/s) and angle. With an angle value that has been adjusted to the specified
wind speed. The PLTB system that uses the GA tuning PID controller gets slightly
better output by reducing excess power to 389.3 watts at time T=1. And if you use
PID Tuning GA control with an angle graph that tries to follow the motion of the
input it still doesn't reduce the power spike at time T=1 of 657.3 watts. Meanwhile,
the system without control still does not respond to the power surge which is worth
508.56

Keywords : Wind Turbine; Permanent synchronous magnet generator, servo

motors, PID; Genetik Algorithm.
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