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ABSTRAK 

 

Perubahan frekuensi yang signifikan dapat membahayakan peralatan listrik 

konsumen. Tidak dapat dipungkiri, perubahan frekuensi disebabkan dari adanya 

beban listrik. PLTMH yang baik, harus mampu mengatasi permasalahan kestabilan 

frekuensi meski diberikan beban listrik dengan waktu yang cepat dan tanpa osilasi. 

Cara mengembalikan frekuensi listrik yang drop akibat beban listrik dapat di atasi 

dengan pengaturan katup debit air yang tidak lain terdapat pada governor. Sistem 

kerjanya sederhana. Ketika beban listrik yang disuplai cukup besar, maka governor 

harus mengizinkan debit air dalam jumlah yang cukup untuk masuk ke dalam turbin 

hingga error frekuensi mendekati 0 atau sama dengan 0. Oleh karena itu, diperlukan 

metode kontrol untuk membuat frekuensi bernilai 50 Hz setelah diberikan beban 

listrik pada waktu yang cepat. Pada penelitian ini, merancang sistem PLTMH yang 

disimulasikan dengan kontrol Fuzzy Logic Control (FLC) dan PID dengan optimasi 

FPA yang mendapatkan nilai error yang lebih kecil sehingga mampu mengatur 

katup untuk keluaran debit air dalam memutar turbin dan generator. Dapat 

disimpulkan bahwa pada penelitian ini telah berhasil dilakukan dan menghasilkan 

transient response frekuensi yang baik, cepat dan stabil tanpa ada osilasi. 
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ABSTRACT 

 

  

Significant frequency changes can harm consumers' electrical equipment. 

It cannot be denied that changes in frequency are caused by electrical loads. A good 

PLTMH must be able to overcome the problem of frequency stability even when 

given an electrical load quickly and without oscillations. How to restore the 

electrical frequency which has dropped due to electrical loads can be overcome by 

setting the water discharge valve which is none other than the governor. The 

working system is simple. When the electrical load supplied is large enough, the 

governor must allow a sufficient amount of water to enter the turbine until the 

frequency error is close to 0 or equal to 0. Therefore, a control method is needed 

to create a frequency of 50 Hz after the electrical load is applied. at a fast time. In 

this research, we designed a PLTMH system that is simulated with Fuzzy Logic 

Control (FLC) and PID control with FPA optimization which can reduce frequency 

errors so that it is able to regulate the valves for the water discharge output in 

rotating the turbine and generator. It can be concluded that this research has been 

successfully carried out and produced a good, fast and stable transient frequency 

response without any oscillations. 
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