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ABSTRAK 

 

Penentuan batas-batas yurisdiksi nasional selalu menemui rintangan 

khususnya dialami oleh negara-negara kepulauan yang memiliki kepentingan 

memperoleh sumber daya alam laut baik hasil laut seperti perikanan maupun hasil 

dibawah perut bumi seperti minyak dan gas. Hal tersebut dapat memicu serta 

meningkatkan ketengangan (disputes) dan konflik (conflicts) antar negara. 

Tercetuslah ide membuat kapal Sangkaling EV.3 yang merupakan kapal militer 

dengan berbagai teknologi yang memadai di era modern saat ini.didalamnya. kapal 

ini didesain khusus untuk menjaga dan memburu kapal penyusup yang masuk 

wilayah teritorial Indonesia. Dalam pembuatan sistem penembak di kapal ini 

menerapkan skema elektronik untuk pemantik dan sistem kontrolnya. pemilihan 

alat elektronik digunakan sebagai rangkaian untuk alat pemantik api, dalam 

perakitan alat ini terdapat komponen yang berupa receiver dihubungkan pada ADC 

Converter agar dapat diterima oleh Modul Relay 2 Channel kemudian dihubungkan 

pada rangkaian joule thief dengan baterai 3.7V sebagai suplai daya dari rangkaian 

joule thief Pengujian didapatkan jarak 253,8 cm dan tinggi 53 cm. Nilai ini sudah 

sesuai dengan uraian misi penembak kapal yaitu 50 cm diatas permukaan laut, dan 

kamu mengestimasi kapal menembak pada jarak 2,5 m atau 250 cm. Jadi dapat 

disimpulkan bahwa dengan 5 semprot spirtus dengan kapasitas 1,4 ml sudah 

memenuhi kriteria misi penembak pada kapal. 

Kata kunci : Yurisdiksi nasional; Kapal Sangkaling EV.3; Sistem penembak 

elektronik 
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ABSTRACT 

 

Determination of national jurisdictional boundaries always encounters 

obstacles, especially experienced by archipelagic countries with interests in 

obtaining natural resources from the sea, such as fisheries and subsea resources 

like oil and gas. This can trigger tensions and conflicts between countries. The idea 

of creating the Sangkaling EV.3 ship arose, a military vessel equipped with various 

advanced technologies in the current modern era. This ship is specifically designed 

to safeguard and pursue infiltrating vessels entering Indonesia's territorial waters. 

In the creation of the shooting system on this ship, an electronic scheme is applied 

for the igniter and its control system. The selection of electronic tools is used as a 

series for the ignition tool, and in the assembly of this tool, there is a component in 

the form of a receiver connected to an ADC converter to be received by a 2-channel 

relay module, then connected to the joule thief circuit with a 3.7V battery as the 

power supply for the joule thief circuit. Testing resulted in a distance of 253.8 cm 

and a height of 53 cm. This value is in accordance with the mission description of 

the ship's shooter, which is 50 cm above sea level, and you estimate the ship to 

shoot at a distance of 2.5 m or 250 cm. So, it can be concluded that with 5 sprays 

of 1.4 ml capacity alcohol, it already meets the criteria for the ship's shooting 

mission. 

Keywords: National jurisdiction; Sangkaling EV.3 ship; Electronic shooting system 
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