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ABSTRAK

Segala aspek kehidupan manusia telah memasuki pada era modernisasi
seiring dengan berkembangnya ilmu pengetahuan dan teknologi. Salah satu
teknologi yang sedang dikembangkan adalah sistem kontrol yang dimana akan
memungkinkan masyarakat dapat mengontrol peralatan listrik rumah tangga
seperti lampu yang dapat menyala berdasarkan pergerakan manusia. Apabila
menggunakan lampu dalam ruangan seperti toilet atau kamar mandi maka sistem
kontrol akan menyalakan lampu dengan instruksi berupa gerakan menggunakan
komponen elektronika sensor gerak (PIR). Informasi yang diterima oleh sensor
tersebut kemudian akan di kirim ke mikrokontroler Arduino dan diproses dengan
perangkat keluaran berupa lampu dan suara notifikasi melalui speaker. Sistem
kontrol ‘akan “beroperasi pada saat sensor gerak menerima informasi berupa
pergerakan dari manusia. Kemudian informasi tersebut akan dikirim ke arduino
yang telah diberikan program dan di unggah menggunakan perangkat lunak
Arduino IDE yang bertujuan untuk menyalakan atau memadamkan lampu sesuai
program tersebut. Menyalakan lampu berdasarkan pergerakan memiliki beberapa
faktor yang dapat mempengaruhinya seperti penempatan ketinggian dari sensor
PIR.

KATA KUNCI : Arduino; Mikrokontroler; Sensor gerak; Lampu;
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ABSTRACT

All aspects of human life have entered the era of modernization along with the
development of science and technology. One of the technologies being developed
is a control system which will enable people to control household electrical
equipment such as lights which can be turned on based on human movement.
When using lights in a room such as a toilet or bathroom, the control system will
turn on the lights with instructions in the form of movements using a motion
sensor (PIR) electronic component. The information received by the sensor will
then be sent to the Arduino microcontroller and processed with an output device
in the form of lights and sound notifications via speakers. The control system will
operate when the motion sensor receives information in the form of movement
from humans. Then the information will be sent to the Arduino which has been
given a program and uploaded using the Arduino IDE software which aims to
turn on or turn off the lights according to the program. Turning on the lights
based on movement has several factors that can influence it, such as the height

placement of the PIR sensor.

KEYWORDS : Arduino; Microcontrollers; Motion Sensor; Light;
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