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ABSTRAK

Petugas kebersihan terkadang mengalami keterlambatan dalam melakukan
pembersihan tempat sampah karena pemeriksaan tempat sampah dilakukan
secara manual. Hal ini kurang efektif karena dapat mengakibatkan
penumpukan sampah yang dapat menimbulkan bau dan penyakit. Oleh
karena itu penelitian ini bertujuan untuk meningkatkan efesiensi pada
pengelolaan sampah. Metode penelitian yang digunakan pada penelitian ini
berupa rancang bangun yang melibatkan analisa kebutuhan, desain,
perancangan sistem, dan pengujian sistem. Pada penelitian ini dirancang
sebuah sistem monitoring tempat sampah dengan menggunakan ESP32
sebagai mikrokontroller, sensor HC-SR04 untuk mendeteksi kapasitas
tempat sampah dan sensor MQ-135 untuk mendeteksi kandungan gas
ammonia dalam sampah. Sistem dapat mendeteksi kapasitas tempat
sampah, waktu terakhir pembersihan, dan bau ammonia pada sampah.
Penentuan tindakan pengambilan sampah dilakukan menggunakan metode
rule-based dengan ketepatan dalam penentuan tindakan sebesar 100% yang

akan dikirimkan melalui notifikasi telegram.

Kata Kunci: Sampah, ESP32, Monitoring, Rule Based



ABSTRACT

Cleaning staff sometimes experience delays in emptying trash bins because
inspections are conducted manually. This method is inefficient as it can lead
to trash accumulation, causing odors and potential health hazards.
Therefore, this study aims to improve the efficiency of waste management.
The research method used in this study includes design and development,
involving needs analysis, system design, system implementation, and
system testing. In this study, a trash bin monitoring system was designed
using the ESP32 microcontroller, the HC-SR04 sensor to detect bin
capacity, and the MQ-135 sensor to detect ammonia gas content in the trash.
The system can detect the bin's capacity, the last cleaning time, and the
ammonia odor in the trash. The determination of trash collection actions is
carried out using a rule-based method with 100% accuracy, and notifications

are sent via Telegram.

Keywords: Garbage, ESP32, Monitoring, Rule Based
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