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ABSTRAK 

Kestabilan tegangan dan frekuensi PLTU harus dipertahankan dan 

ditingkatkan melalui generator. Oleh karena itu, ada dua jumlah Control Loops yang 

diberikan untuk generator yaitu Automatic Voltage Regulator (AVR) Loop 

mengontrol besarnya daya reaktif dan tegangan, sedangkan Load Frequency 

Control  (LFC) Loop mengontrol daya dan frekuensi yang sebenarnya. Namun, 

AVR dan LFC adalah dua sistem yang berbeda dan memiliki fungsi yang berbeda 

juga. Pada kinerja sistem AVR memiliki kelemahan ketika terjadi gangguan atau 

perubahan beban di atas batas beban normal, yang dapat merusak generator. 

Sebaliknya, kinerja sistem LFC tidak optimal ketika terjadi gangguan beban kecil 

yang tiba-tiba dan terus menerus, sehingga akan mempengaruhi kinerja sistem 

tenaga. Sehingga untuk mengurangi permasalahan yang terjadi, maka penelitian ini 

merancang skema baru yaitu kombinasi AVR dan LFC dengan menggunakan 

kontrol PID dan dioptimasi menggunakan Artificial Bee Colony (ABC). 

Pengembangakan skema baru kombinasi AVR dan LFC ini agar menghasilkan  

tegangan dan frekuensi yang stabil, sehingga dapat meningkatkan performa 

tegangan dan frekuensi yang dihasilkan serta menjaga keamanan penggunaan 

generator. 

KATA KUNCI : 

PLTU; Automatic Voltage Regulator; Load Frequency Control; Kestabilan 

Tegangan; Kestabilan Frekuensi; PID; ABC 
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ABSTRACT 

 The stability of the PLTU's voltage and frequency must be maintained and 

increased through generators. Therefore, there are two numbers of Control Loops 

given to generators, namely the Automatic Voltage Regulator (AVR) Loop controls 

the amount of reactive power and voltage, while the Load Frequency Control (LFC) 

Loop controls the actual power and frequency. However, AVR and LFC are two 

different systems and have different functions too. The performance of the AVR 

system has weaknesses when there is a disturbance or change in load above the 

normal load limit, which can damage the generator. On the other hand, the 

performance of the LFC system is not optimal when there is a sudden and 

continuous small load disturbance, which will affect the performance of the power 

system. So, to reduce the problems that occur, this research designed a new scheme, 

namely a combination of AVR and LFC using PID control and optimized using 

Artificial Bee Colony (ABC). Developing a new scheme combining AVR and LFC 

to produce stable voltage and frequency, so as to improve the performance of the 

voltage and frequency produced and maintain the safety of generator use. 

KEYWORDS : 

PLTU; Automatic Voltage Regulator; Load Frequency Control; Voltage Stability; 

Frequency Stability; PID; ABC  
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