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ABSTRAK 

 

Baterai digunakan sebagai media penyimpan energi dalam sistem DC 

Microgrid untuk menyimpan dan menyalurkan energi listrik yang dapat 

digunakan kembali. Namun, masalah seperti overcharge dan overdischarge dapat 

menyebabkan kerusakan pada baterai. Oleh karena itu, perlu dilakukan 

pemantauan dan penyeimbangan tingkat status pengosongan kapasitas (SOC) 

baterai agar tidak terjadi ketidakseimbangan yang dapat membahayakan baterai. 

Dalam konteks ini, penggunaan baterai SMT125 tipe VRLA 12V 5Ah sebagai 

suplai pada sistem DC Microgrid terbukti andal. Strategi kontrol terpusat dan 

penggunaan alat penyeimbang (balancer) diperlukan untuk menjaga 

keseimbangan SOC baterai. Selain itu, pengujian pada konverter dan 

pengosongan baterai menghasilkan grafik yang menunjukkan keterkaitan antara 

tegangan, SOC, dan waktu. Dari hasil pengujian tersebut, diperoleh informasi 

penting tentang kurva discharge dan tegangan yang optimal untuk menjaga 

kinerja baterai. Hasil pengujian juga menunjukkan bahwa penggunaan arus 

discharge yang terlalu besar dapat mengurangi kapasitas baterai secara 

signifikan. Oleh karena itu, pengoperasian baterai dengan interval tegangan 

tertentu diperlukan untuk menjaga nilai arus yang konstan. Pentingnya 

pemantauan ini, dan penyeimbangan SOC, serta pengoperasian yang tepat dalam 

menjaga kinerja dan umur pakai baterai sebagai media penyimpan energi pada 

sistem DC Microgrid menjadikan baterai tersebut memiliki lama waktu 

penggunaan yang lama serta kehandalan suplai daya yang baik. Kedepannya 

dapat dikembangkan dengan komponen yang lain seperti pengujian baterai pada 

sistem yang digunakan lebih besar dari sistem DCMG. 

 

Kata Kunci : SOC, Balancing, Baterai, DC Microgrid 
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ABSTRACT 

 

Batteries are utilized as energy storage media in DC Microgrid systems to 

store and distribute electrical energy that can be reused. However, issues such as 

overcharge and overdischarge can cause damage to the batteries. Therefore, 

monitoring and balancing the State of Charge (SoC) of the batteries is necessary to 

prevent imbalances that can be detrimental to the batteries. In this context, the 

reliable use of SMT125 VRLA 12V 5Ah batteries as the supply in DC Microgrid 

systems has been proven. Centralized control strategies and the use of balancing 

devices (balancers) are required to maintain the SoC balance of the batteries. 

Additionally, testing the converters and discharging the batteries result in graphs 

that illustrate the relationship between voltage, SoC, and time. Valuable information 

regarding discharge curves and optimal voltage levels to preserve battery 

performance is obtained from the test results. The findings also indicate that 

excessive discharge currents can significantly reduce battery capacity. Hence, 

operating the batteries within specific voltage intervals is necessary to maintain a 

constant current value. The importance of monitoring, SoC balancing, and proper 

operation in preserving battery performance and lifespan as energy storage media 

in DC Microgrid systems contributes to extended usage time and reliable power 

supply. Future developments could involve exploring other components and testing 

batteries on a larger scale than the DC Microgrid system. 
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