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LATAR BELAKANG 

Demi memaksimalkan transient response pada rancangan system governor 
control valve, telah dilakukan optimasi sistem menggunakan ANFIS yang 
mana hasil dari simulasinya, digunakan sebagai data input pada sistem 
Governor Control Valve yang menggunakan sistem kontrol PID dengan 
tuning Fuzzy (Fuzzy-PID) untuk mengatasi permasalahan stabilitas. 

PERANCANGAN SISTEM 
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Gambar 3 Hasil Prediksi kecepatan angi 

 
SIMULASI SISTEM 

Gambar 1 Diagram blok sistem Governor 
Control Valve 

 
 

 
Gambar 2 Simulasi sistem pada matlab 

 
 
 

Gambar 3 Transient Response 

Tabel 1 Spesifikasi domain waktu transient 
response system governor control 

 
 

TUJUAN KESIMPULAN 
 
 

Memperoleh rancangan bentuk 
simulasi dari governor control 
valve yang tepat bagi system. 
Mensimulasikan system 
control dan algoritma yang 
digunakan pada governor 
control valve untuk mencapai 
titik optimal dan mengetahui 
karakteristik respon system 
PLTP.  

Transient response Fuzzy-PID, rise time 
berbeda 8,219 s, settling time berbeda 
17 s dan overshoot 0,001% dengan 
Fuzzy. 
Dan jika dibandingkan dengan 
kontroler PID memiliki perbedaan 
rise time 0,54 s, settling time 19 s 
dan overshoot 7,648  
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