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ABSTRAK 

 

DC Microgrid memiliki beberapa keunggulan dibandingkan dengan AC 

Microgrid, seperti efisiensi semakin bertambah, kontrol lebih sederhana, biaya lebih 

terjangkau, minimnya daya reaktif, frekuensi dan fase, dan kualitas daya yang semakin 

baik. Maka dari itu, DC microgrid banyak digunakan sebagai acuan dalam 

pengembangan energi terbarukan. Maka penelitian ini rancangan keseimbangan daya 

antar sumber DC microgrid menggunakan adaptive droop control. Untuk mengetahui 

hasil keseimbangan arus ketika menggunakan Adaptive droop control saat penambahan 

resistansi Droop pada resistansi kabel penghantar. Algoritma yang dipakai yakni 

adaptive droop control, dimana algoritma ini berfungsi untuk meminimalkan terjadinya 

kesalahan berbagi arus pada DC Microgrid serta ditambahkan Fuzzy Logic Control mamdani 

untuk mengatur nilai resistansi droop (Rd) pada setiap konverter. Maka dalam penelitian ini 

dirancang Adaptive droop control berbasis Fuzzy untuk mengatasi permasalahan dalam 

mengatur arus pada DC Microgrid.   
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ABSTRACT 

 

DC Microgrids have several advantages over AC Microgrids, such as increasing 

efficiency, simpler control, more affordable costs, reduced reactive power, frequency 

and phase minimization, and improved power quality. Therefore, DC microgrids are 

widely used as a reference in renewable energy development. Hence, this study designs 

power balance among DC microgrid sources using adaptive droop control. To 

determine the current balance results when using Adaptive droop control with the 

addition of Droop resistance to the conductor cable resistance. The algorithm used is 

adaptive droop control, where this algorithm functions to minimize current sharing 

errors in the DC Microgrid and Fuzzy Logic Control Mamdani is added to adjust the 

droop resistance (Rd) value on each converter. Therefore, in this study, an Adaptive 

droop control based on Fuzzy is designed to address issues in current regulation in DC 

Microgrids. 
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