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ABSTRAK 

 

Udang Vaname, atau Litopenaeus vannamei, merupakan varietas udang putih yang sangat 

diminati di Indonesia. Keistimewaan spesies ini terletak pada kemampuannya bertahan 

pada suhu rendah, menjadikan tingginya peminat budidaya dalam industri akuakultur. 

Budidaya Udang Vaname menjadi fokus utama sektor perikanan di Indonesia karena 

berpotensi memberikan kontribusi signifikan terhadap pertumbuhan ekonomi negara. 

Untuk mempermudah kontrol dan pengukuran kadar pH dan salinitas air di tambak Udang 

Vaname. Perancangan alat ini bertujuan untuk mengimplementasikan logika fuzzy PD pada 

sistem kontrol pH dan salinitas pada tambak udang dengan pompa motor sebagai aktuator 

pengontrol. Logika fuzzy merupakan metode yang memiliki kemampuan untuk 

pengambilan keputusan menggunakan aturan persamaan logika dari pengenalan kasus. 

Penilitian ini dilakukan dengan mengintegrasikan Arduino Mega sebagai input dan output.  

Pc sebagai pengendali, pompa air sebagai keluaran, sensor salinitas sebagai pengukur kadar 

salinitas air, sensor pH untuk mengukur kadar pH. Hasil dari penelitian ini berhasil 

menjadikan sistem ini berfungsi sesuai dengan nilai yang telah di tentukan dengan baik. 

 

Kata Kunci*: Udang Vanamei, Air Garam,pH, Fuzzy Logic, Arduino 

Mega, PD.  
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ABSTRACT 

 

Vaname shrimp, or Litopenaeus vannamei, is a white shrimp variety that is in high demand 

in Indonesia. The specialty of this species lies in its ability to withstand low temperatures, 

making it a high demand in the aquaculture industry. Vaname shrimp farming is the main 

focus of the fisheries sector in Indonesia because it has the potential to contribute 

significantly to the country's economic growth. To facilitate the control and measurement 

of water pH and salinity levels in Vaname Shrimp ponds. The design of this tool aims to 

implement PD fuzzy logic in the pH and salinity control system in shrimp ponds with a 

motor pump as the controlling actuator. Fuzzy logic is a method that has the ability to make 

decisions using logic equation rules from case recognition. This research was conducted 

by integrating Arduino Mega as input and output.  Pc as a controller, water pump as 

output, salinity sensor as a measure of water salinity levels, pH sensor to measure pH 

levels. The results of this study succeeded in making this system function according to the 

value that has been determined properly. 

 

Keywords: *: Vanamei Shrimp, Salt Water, pH, Fuzzy Logic, Arduino Mega, PD.  
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