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ABSTRAK 

 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun sebuah sistem 

penggerak pintu otomatis yang sederhana, efisien, dan hemat biaya. Sistem ini 

memanfaatkan Arduino Uno sebagai pusat kendali, sensor PIR (Passive Infra 

Red) untuk mendeteksi gerakan, serta motor DC sebagai penggerak. Prinsip kerja 

sistem adalah ketika sensor PIR mendeteksi adanya gerakan, maka Arduino akan 

mengirimkan sinyal ke motor DC untuk menggerakkan pintu. Hasil penelitian 

menunjukkan bahwa sistem penggerak pintu otomatis yang telah dirancang dapat 

bekerja dengan baik sesuai dengan yang diharapkan, yaitu membuka dan menutup 

pintu secara otomatis saat terdeteksi adanya gerakan. 

Diharapkan dapat membantu memajukan teknologi pintu otomatis yang 

lebih canggih dan efektif di masa depan. 

 

Kata Kunci : Arduino UNO, Sensor PIR, Motor DC. 
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ABSTRACT 

 

This research aims to design and develop a simple, efficient, and cost-

effective automatic door system. The system utilizes an Arduino Uno as the 

control center, a PIR (Passive Infra Red) sensor to detect motion, and a DC motor 

as an actuator. The operating principle of the system is that when the PIR sensor 

detects motion, the Arduino sends a signal to the DC motor to move the door. The 

research results show that the designed automatic door system can work well as 

expected, opening and closing the door automatically when motion is detected. 

 It is hoped that this research can contribute to the advancement of more 

sophisticated and effective automatic door technology in the future. 

 

Keywords: Arduino UNO, PIR Sensor, DC Motor. 
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