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ABSTRAK 

Kebutuhan energi listrik bagi umat manusia saat ini memiliki peranan yang 

sangat penting. Seiring dengan hal itu maka kebutuhan akan energi listrik menjadi 

semakin meningkat. Dengan meningkatnya kebutuhan energi listrik maka dibutuhkan 

pula sumber energi listrik yang memadai. Selama ini sumber energi utama yang 

dikonversi menjadi energi listrik berasal dari sumber energi fosil. Sedangkan cadangan 

bahan bakar fosil yang ada di bumi semakin menipis dan menyumbang pengaruh buruk 

pada lingkungan. Turbin angin merupakan pembangkitan energi listrik yang merubah 

energi angin untuk menghasilkan energi listrik.  

 

Kelebihan dari turbin angin ini merupakan pembangkit listrik terbarukan 

sehingga tidak menggunakan minyak atau gas alam dan merupakan pembangkit listrik 

yang ramah lingkungan. Dan juga Generator Sinkron Magnet Permanen (PMSG) 

dianggap sebagai teknologi yang tepat dan layak dalam industri pembangkit listrik 

tenaga angin karena PMSG bersifat eksitasi sendiri, dengan adanya konverter buck-

boost pembalik, di mana polaritas tegangan keluaran akan berlawanan dengan 

polaritas tegangan masukannya. Dan juga menggunakan MPPT adalah dengan 

menaikkan dan menurunkan tegangan kerja. Hal tersebut dapat dilakukan dengan 

mengatur pada konverter. Perubahan besar nilai daya tergantung dari perubahan nilai 

tegangan dan arus Pada turbin angin, MPPT digunakan untuk mengoptimalkan 

keluaran daya maksimum dari generator Kontrol adaptif mampu meningkatkan kinerja 

sistem angin yang kompleks dan nonlinier untuk profil kecepatan angin variabel. 

Sasaran ini dicapai dengan menggunakan penjadwalan penguatan AFLC yang 

diusulkan, yang melacak MPP dari sistem WT 

 

 

KATA KUNCI : Pembanngkit Listrik Tenaga Angin ; Turbine Angin ; Maximum 

Power Point Tracker; Adaptive Fuzzy Logic Controll ;  
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ABSTRACT 

The need for electrical energy for mankind today has a very important role. 

Along with that, the need for electrical energy is increasing. With the increasing need 

for electrical energy, an adequate source of electrical energy is also needed. So far, 

the main source of energy that is converted into electrical energy comes from fossil 

energy sources. While the reserves of fossil fuels on earth are increasingly depleting 

and have a negative impact on the environment. Wind turbines are electrical energy 

generators that convert wind energy to produce electrical energy. 

 

The advantage of this wind turbine is that it is a renewable power plant so it 

does not use oil or natural gas and is an environmentally friendly power plant. And 

also the Permanent Magnet Synchronous Generator (PMSG) is considered the right 

and feasible technology in the wind power generation industry because the PMSG is 

self-excited, with the presence of an inverting buck-boost converter, where the polarity 

of the output voltage will be opposite to the polarity of the input voltage. And also 

using MPPT is by increasing and decreasing the working voltage. This can be done 

by adjusting the converter. Large power value changes depending on the changes in 

voltage and current values In wind turbines, MPPT is used to optimize the maximum 

power output of the generator Adaptive control is able to improve the performance of 

complex and nonlinear wind systems for variable wind speed profiles. This goal is 

achieved by using the proposed AFLC gain scheduling, which tracks the MPP of the 

WT system. 

 

Keywords : Wind Power Plants; Wind Turbines; Maximum Power Point Tracker; 

Adaptive Fuzzy Logic Control. 
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